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Χρήσιμα Ζεύγη Μετασχηματισμού Fourier
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Σχέσεις μεταξύ Μετασχηματισμών Hilbert και Fourier

• F{x̂(t)} = −jsgn(f)X(f).

• Ex = Ex̂ λόγω της σχέσης
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Τριγωνομετρικές Ταυτότητες
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Χρήσιμα Αόριστα Ολοκληρώματα∫
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Συνάρτηση Bessel Πρώτου Είδους Jn(βf)

• βf : modulation index, n = 0(Carrier),1,. . . ,16.


